
温馨提示：
请同学们将书包等个人物品放在后面桌子上！水杯放脚下；
预习报告按学号排好后提交;
早到的同学可以将下表画在实验报告 处。
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位置2位置1

θ1（左） θ1' （右） θ2（左） θ2'（右） 21

1









21

2








2/)( 21 








180

A





一

二

三 实 验 步 骤

实 验 内 容

实 验 目 的

1. 了解分光计的构造和原理。

3. 自准法测定三棱镜的顶角。 

2. 掌握分光计的调节要求和调节方法。

四 数 据 处 理



二、实验内容

1. 认识分光计——用途

      分光计是精确测量光线偏转角的仪器，也称为测角仪。光学中的许多基本量如波
长、折射率等都可以直接或间接的表现为光线的偏转角。因而可以用它来测量波长、
折射率，此外，分光计还能精确地测量光学平面间的夹角。

      许多光学仪器（棱镜光谱仪、光栅光谱仪、单色仪等）的基本结构也是以它为基
础，所以分光计是光学实验中的基本仪器之一。

      使用分光计时必须经过一系列精细调整才能得到准确的结果，它的调整技术是光
学实验中基本的调节技术之一，必须正确掌握。



二、实验内容

1. 认识分光计——结构
平行光管

（产生平行光）

载物台

望远镜
（观察及定位被测光线）

底座

刻度盘
望远镜

俯仰调平螺钉

平行光管
俯仰调平螺钉

目镜调节手轮

望远镜
锁定螺钉

游标盘
锁定螺钉

载物台锁
定螺钉载物台

调平螺钉（3个）

物镜调焦



二、实验内容

1. 认识分光计——结构
平行光管 望远镜

目镜
锁定螺钉

狭缝装置
锁定螺钉

载物台
调平螺钉（3个）

狭缝宽度
调节旋钮

转座与刻度盘
锁定螺钉



二、实验内容

1. 认识分光计——调节（方法）

目镜调焦

开启望远镜照明灯，此时望远镜的目镜视场中叉丝可能不清晰，旋转目镜调节
手轮，调整目镜与分划板相对位置，使叉丝与小十字变清晰为止。

目镜调焦
手轮



二、实验内容

1. 认识分光计——调节（方法）

物镜调焦

松开游标盘锁定螺钉，转动游标盘，使两面反射镜
反射的十字模糊像能进入望远镜的视场中。调节望远镜
镜筒锁定螺钉，轻轻拉动物镜筒，使绿十字成像清晰。

目镜
锁定螺钉

刻度盘
的游标盘

游标盘
锁定螺钉



二、实验内容

1. 认识分光计——调节（自准直原理）

平面镜反射
十字像



二、实验内容

1. 认识分光计——调节（目的、基本要求）

目的：

保证望远镜与平行光管的光轴形成的观察平面与刻度盘（水平状态）相平行，使刻度
盘上的读数能正确反映出光线的偏转角。

要求：

调望远镜聚焦于无穷远处（即目镜调焦看清叉丝、物镜看清十字光标）；

调望远镜的光轴与分光计的中心转轴相垂直。

载物台

平行光管

中心轴

望远镜

读数平面

望远镜 平行光管┓



① 粗调：水平度粗调（目测）；

② 细调：调整望远镜的光轴垂直于分光计主轴；

③ 测量三棱镜顶角。

三、实验步骤

刻度圆盘分成360°，最小
分度为0.5°（30'），小于
0.5°的利用游标读出。

游标上有30格读数单位为1'。

主刻度盘 游标盘

游标窗口

13΄ 233º 



① 水平度粗调（目测）

目测调整望远镜光轴（调节望远镜俯仰调平螺钉）和载物台平面（台下
3个载物台调平螺钉等高），使三者大致垂直于分光计中心转轴。

望远镜俯仰
调平螺钉

三、实验步骤

在载物台上放置一双面平
面反射镜，放置方法如图：

游标盘锁定螺钉

刻度盘
的游标盘

松开：

转动：

松开游标盘锁定螺钉，转动游标盘，使两面反射镜反射的十字模糊像能进入望远镜的
视场中。物镜调焦，使绿十字成像清晰。（绿十字位置无所谓，调好勿动）



目标位置

假设：初始位置

第一次：粗调好后，紧接着用
“各半”调节法调节与望远镜相
近的螺钉a,以及望远镜俯仰螺钉；

第二次：转动载物台180度，用
“各半”调节法调节与望远镜相
近的螺钉b,以及望远镜俯仰螺钉；

第三次：将平面镜转动90°后放
在载物台上，一次性直接调节载
物台下螺钉c。

② 细调：调整望远镜的光轴垂直于分光计主轴，

平面反射镜
放置：

反射像 上方十字叉丝 横线

三、实验步骤
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三、实验步骤

③ 测量三棱镜顶角               思考题：为什么分光计要用两个游标读数？
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三、实验步骤

③ 测量三棱镜顶角

毛玻璃面




望远镜I位置 望远镜II位置

第一步：转动游标盘左右关于望远镜
对称，三棱镜顶角与载物台三条线重
合，如图：

固定游标盘

第二步：
望远镜和外刻度盘固定

在一起（能一起转动）。

第三步：

望远镜先转到位置I处，记录数据
望远镜再转到位置II处，记录数据。

θ1' θ1 θ2 θ2' 
左               右 左               右



四、数据处理
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四、数据处理
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